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ΥΠΟΥΡΓΕΙΟ ΠΑΙ∆ΕΙΑΣ ΚΑΙ ΠΟΛΙΤΙΣΜΟΥ 
∆ΙΕΥΘΥΝΣΗ ΑΝΩΤΕΡΗΣ ΚΑΙ ΑΝΩΤΑΤΗΣ ΕΚΠΑΙ∆ΕΥΣΗΣ 

ΥΠΗΡΕΣΙΑ ΕΞΕΤΑΣΕΩΝ 
 

ΠΑΓΚΥΠΡΙΕΣ ΕΞΕΤΑΣΕΙΣ 2006 
 
 
Μάθηµα: ΤΕΧΝΟΛΟΓΙΑ - ΛΥΣΕΙΣ 
Ηµεροµηνία και ώρα εξέτασης: Σάββατο, 3 Ιουνίου 2006  
                                                      
ΘΕΜΑ Α1. 
(α) 
(i) Το ύψος του µέσου ανθρώπου, ώστε αυτός να µπορεί να φθάνει τα ντουλάπια  και 

τους πάγκους. 
(ii) To πεδίο ορατότητας του µέσου ανθρώπου, ώστε να βλέπει εύκολα τα διάφορα 

αντικείµενα που βρίσκονται στους πάγκους της κουζίνας. 
(iii) Το εύρος των κινήσεων του ανθρώπινου σώµατος, ώστε αυτός να φθάνει στο βάθος 

των ντουλαπιών. 
  
(β) Στάση χειρισµού και η  ύπαρξη χώρου.  
 
 
 
ΘΕΜΑ Α2. 
 
(α) Το είδος στήριξης της δοκού στο τοίχο είναι πάκτωση.                                         
(β)  
 
 
 

 
  
 
 
     (Σηµ.: Η ΗΑ  µπορεί να παραληφθεί) 
 
(γ)       Ροπή (ΜA)= F1 ·0.5m + F2 · 1.5m = 50N· 0.5m+ 50N· 1.5m =100Nm           
                                                                                                  
ΘΕΜΑ Α3. 
(α) Το είδος της ανόρθωσης που χρησιµοποιείται στην περίπτωση αυτή είναι πλήρης 
ανόρθωση µε µετασχηµατιστή µεσαίας λήψης. 
 
(β) (i)Πλήρης ανόρθωση µε τη χρήση γέφυρας.  

(ii) Το πλεονέκτηµα αυτού του ανορθωτή είναι ότι δε χρειάζεται να χρησιµοποιήσει 
ειδικό µετασχηµατιστή που έχει µεσαία λήψη. 
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(γ) Κατά τη θετική ηµιπερίοδο όταν στο σηµείο Α η τάση είναι θετική τότε ρεύµα ρέει 
από το σηµείο Α µέσω της διόδου ανόρθωσης D1 στο ηλεκτρικό φορτίο (ηλεκτρονική 
κατασκευή) προς το σηµείο µεσαίας λήψης του µετασχηµατιστή. Κατά την αρνητική 
ηµιπερίοδο όταν στο σηµείο Β η τάση είναι θετική τότε ρεύµα ρέει από το σηµείο Β 
µέσω της διόδου ανόρθωσης D2  στο ηλεκτρικό φορτίο (ηλεκτρονική κατασκευή) προς 
το σηµείο µεσαίας λήψης του µετασχηµατιστή.   
 
 
ΘΕΜΑ Α4. 
 
(α) Η συνδεσµολογία είναι µη αναστρέφοντος ενισχυτή. 
 
(β) Uin= 1,5V  G=;   Uout=; 

  G=1+
1

R

R
V    ⇒  G=1+

10K
VR    

           Επίσης G=
in

out

U
U   ⇒  Uout = G·Uin 

 

 (i) Όταν VR=50K ⇒ Uout = G·Uin= (1+
10K
50K )· 1,5 V= 9V   ⇒  7V  

  O τελεστικός ενισχυτής έχει φτάσει στον κορεσµό 
 
 (ii) Όταν VR=20K ⇒  Uout = G·Uin= 3 X 1,5 V= 4,5V   
 
 (ιii) Όταν VR=0V ⇒  Uout = GUin= 1,5V   
 
(γ) Η συνδεσµολογία της περίπτωσης (iii) της άσκησης (β) ονοµάζεται ακόλουθος 

τάσης. 
 
 
ΘΕΜΑ Α5. 
 
(α) Το εξάρτηµα Α είναι τρίοδος βαλβίδα χαµηλής πιέσεως µε ελατήριο επαναφοράς 

και το Β είναι πεντάοδος βαλβίδα που ενεργοποιείται µε αέρα. 
 
(β) Η βαλβίδα Α ενεργοποιείται µε αέρα χαµηλής πίεση, ενώ η βαλβίδα Β 

ενεργοποιείται µε τον αέρα της παροχής του πνευµατικού κυκλώµατος. Επίσης  η 
βαλβίδα Α επιστρέφει στην αρχική της θέση όταν σταµατήσει το ερέθισµα της 
χαµηλής πίεσης, λόγω της ύπαρξης του ελατηρίου επαναφοράς, ενώ η Β παραµένει 
στη θέση της µέχρι να δοθεί ερέθισµα στην άλλη θυρίδα ελέγχου. 

 
(γ) Το σύµβολο 1 αντιστοιχεί στο εξάρτηµα Β και το σύµβολο 2 αντιστοιχεί στο 

εξάρτηµα Α. 
 Το σύµβολο 1 έχει 5 θυρίδες όπως και το εξάρτηµα Β, ενώ το σύµβολο 2 έχει 3 

θυρίδες όπως και το εξάρτηµα Α. 
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ΘΕΜΑ Α6. 
(α) Ηλεκτρονικός Υπολογιστής, βίντεοκάµερα, κινητό τηλέφωνο.  
 
(β) Το κύριο χαρακτηριστικό της PROM είναι ότι προγραµµατίζεται µία φορά µόνο. 
      Άλλα είδη ηλεκτρονικής µνήµης είναι η ROM, RAM. 
 
(γ) (i)Μειώνει το κόστος και το µέγεθος της κατασκευής, διότι ελαττώνονται τα  
         εξαρτήµατα που χρησιµοποιούνται. 
    (ii) Ευελιξία και καλύτερος έλεγχος λειτουργίας του κυκλώµατος.  
 
 
ΘΕΜΑ Β1. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ΘΕΜΑ Β2. 
 
(α) (i) Η καταπόνηση που δέχεται η ράβδος Α είναι εφελκυσµός. 
     (ii)  Η καταπόνηση που δέχεται το µπουλόνι Γ είναι διάτµηση. 
      
 
(β) F=400N,  D=20mm, τ=;  
 

Επειδή το κάθισµα της κούνιας έχει δύο ράβδους στήριξης τότε το βάρος του 
παιδιού θα κατανέµεται  200Ν σε κάθε ράβδο. Επίσης επειδή χρησιµοποιείται 
διπλή υποστήριξη η δύναµη µοιράζεται εξίσου στις δύο επιφάνειες του 
µπουλονιού, άρα έχουµε:  
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ΘΕΜΑ Β3. 
 
(α) Στα σηµεία Α, Β, Γ και ∆ για την ανύψωση και τον υποβιβασµό της τάσης 

χρησιµοποιείται µετασχηµατιστής. 
 
(β) (i) Περιορισµός των απωλειών της ισχύος κατά τη µεταφορά του ηλεκτρικού 

ρεύµατος από τον ηλεκτροπαραγωγικό σταθµό στους χώρους κατανάλωσης. 
(ii) Χρησιµοποιούνται µικρότερης διατοµής καλώδια που συνεπάγονται χαµηλότερο 

κόστος στην αγορά των καλωδίων. 
ή  

    (iii)  Ελαφρότερη κατασκευή πυλώνων για τη στήριξη των καλωδίων. 
 
(γ) (i) Ο κινητήρας Κ2 δεν µπορεί να επιλεγεί γιατί είναι συνεχούς ρεύµατος, ενώ ο 
 κινητήρας που πρέπει να αντικατασταθεί είναι εναλλασσόµενου ρεύµατος. 
 

    (ii) Ως γνωστό  
εισ

η
P
P

=   ⇒   P= η·Pεισ = η·U·I·συνφ= 0,7·240V· 36Α· 0,60 = 3,63 ΚW. 

Ο κινητήρας Κ1 αποδίδει  ισχύ 3,63 ΚW που καλύπτει την ισχύ αυτού που θα 
πρέπει αντικατασταθεί και είναι 3,6 ΚW. Εποµένως είναι κατάλληλος. 
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ΘΕΜΑ Β4. 
 
(α) Α – κύλινδρος απλής διαδροµής µε ελατήριο επαναφοράς. 
 ∆ – αεροφυλάκιο. 

Ε – βαλβίδα ελέγχου ροής.  
 ΣΤ – τρίοδος βαλβίδα µοχλού. 
 Η – τρίοδος βαλβίδα χαµηλής πίεσης µε ελατήριο επαναφοράς. 
 
(β) Η συνδεσµολογία των κυλίνδρων Α και Γ ονοµάζεται παράλληλη. 
 
(γ) Το εξάρτηµα Θ ονοµάζεται οπή διαρροής και χρησιµοποιείται για λόγους 

ασφαλείας ώστε να ενεργοποιείται το σύστηµα µόνον  όταν κλείσει η πόρτα Π. 
 
(δ)  
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ΘΕΜΑ Β5. 
 
 
(α)  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
(β) Από την πινακίδα εξόδων του µικροελεγκτή φαίνεται πως είναι ενεργοποιηµένη η 

έξοδος 0.  Το πρόγραµµα τη στιγµή αυτή έχει ενεργοποιηµένο το βοµβητή και 
κινείται µεταξύ του Buzzer On  και του διακόπτη Reset ή µεταξύ του βρόγχου που 
σχηµατίζεται από το Reset (Ν) και  της εντολής Buzzer On. 

 
 
ΘΕΜΑ Γ1 
 
(α) Το δικτύωµα είναι στατικά ορισµένο γιατί b+r=2j ⇒  5+3=2X4=8 
 
 Υπολογισµός αντιδράσεων 
  
 ΣFx= 0   ⇒   HB=0 
  
 ΣMB= 0  ⇒   8KN· 3m+RA ·3m=0 ⇒  
 
 RA=-8KN Εποµένως έχει αντίθετη φορά απ΄ ότι 
είναι σχεδιασµένο. 
 
ΣFΨ= 0   ⇒   -RA+RB-F=0  ⇒  RB = 8KN + 8KN=16KN      
 

F=8K
HB 

RA RB 3m 
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Yπολογισµός εσωτερικών δυνάµεων: 
Ισορροπία κόµβου Α 
 
                                          ΣFΨ= 0   ⇒  FAC - RA=0 ⇒  FAC= RA=8KN    εφελκυστική  
                                           
                                ΣFX=0    ⇒   FAB=0     
 
                                                      
 
 
 
Ισορροπία κόµβου  C 
 
                  

                                        ΣFΨ=0 ⇒  FBCσυν45 -FAC=0 ⇒  FBC=
0,707
8KN

συν45
FAC =  = 11,32KN  

                                                                                          FBC=11,32 KN θλιπτική  
 
 
          ΣFX=0   ⇒  FCD - FBCηµ45 = 0 
    
         FCD = FBCηµ45 = 8ΚΝ εφελκυστική 
                                           
 Ισορροπία κόµβου D  
 
                                                  
    ΣFΨ=0 ⇒  FBDηµ45 -8ΚΝ=0  

    FBD=
ηµ45
8KN =11,32 KN θλιπτική  

    ΣFX=0 ⇒  FBDσυν45 – 8ΚΝ⇒  FBD=11,32 KN θλιπτική  
            επαληθεύεται  
 
 
 

(β) σmax=600 2m
ΜΝ  Σ.Α.=5  Α=;mm2 Η µεγαλύτερη καταπόνηση σε 

εφελκυσµό είναι:  F=8KN  
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ΘΕΜΑ Γ2 
 
(α) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(β)  U1= VVx 69
1020

20
=

Κ+Κ
Κ  

 
 Όταν ενεργοποιηθεί ο διακόπτης PS τότε το U2 έχει τιµή 9V, εποµένως U2 > U1, 

το Uout παίρνει την τιµή high = 7V και ανάβει η λάµπα εξόδου. Συγχρόνως 
φορτίζεται ο πυκνωτής των 1000µF.  Μόλις απενεργοποιηθεί ο διακόπτης PS, 
αρχίζει να εκφορτίζεται ο πυκνωτής διαµέσου του αντιστάτη R3 (100Κ).  Η τάση 
U2 αρχίζει να µειώνεται σταδιακά, ενώ παραµένει η λάµπα αναµµένη µέχρι που η 
τάση U2 µειωθεί κάτω των 6V, οπότε το U2 θα γίνει µικρότερο του U1 και τότε 
σβήνει η λάµπα εξόδου, διότι το Uout παίρνει τιµή low = -7V 

 
(γ) Εάν η τιµή του αντιστάτη R2 µειωθεί τότε η λάµπα θα παραµένει αναµµένη για 

µεγαλύτερο χρονικό διάστηµα παρά µε την αρχική τιµή της R2, επειδή η τιµή του 
U1 µειώνεται.  

 
 
 
ΘΕΜΑ Γ3 
 
(α) Β – κύλινδρος διπλής διαδροµής (ενέργειας) 
 Γ – σωληνοειδής τρίοδος βαλβίδα µε ελατήριο επαναφοράς  
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(β)  
 

 
 
 
 
 
(γ) Ενεργοποιώντας τον ωστικό διακόπτη στέλλοµε ηλεκτρικό σήµα στη βαλβίδα Γ 

που µε τη σειρά της θα συνδέσει τις θυρίδες 1 µε 2 και να στείλει έτσι σήµα στη 
θυρίδα 14 της πενταόδου βαλβίδας ελέγχου ΣΤ.  Στη βαλβίδα ΣΤ ενώνονται οι 
θυρίδες 1 µε 4 και το έµβολο του κυλίνδρου Β θα κινηθεί θετικά ανοίγοντας 
ταυτόχρονα τη σιαγόνα της αρπάγης.  Ενώ το έµβολο του κυλίνδρου Β κινείται 
θετικά, διοχετεύεται ταυτόχρονα αέρας προς τη βαλβίδα ελέγχου ροής ∆ και το 
αεροφυλάκιο Ε. Αυτό έχει ως αποτέλεσµα µετά από κάποια χρονική καθυστέρηση 
να σταλεί  σήµα στη θυρίδα 12 της  πενταόδου βαλβίδας ελέγχου ΣΤ.  Στη 
βαλβίδα ΣΤ θα συνδεθούν οι θυρίδες 1 µε 2  και  το έµβολο του κυλίνδρου Β θα 
κινηθεί αρνητικά.    

   
 
(δ)      Το ηλεκτρο-πνευµατικό κύκλωµα είναι ηµιαυτόµατο γιατί για να ανοίξει η σιαγόνα 

Α της αρπάγης πρέπει κάθε φορά να ενεργοποιείται ο ωστικός διακόπτης που 
βρίσκεται στη χειρολαβή. 
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ΘΕΜΑ Γ4 
 
 
(α) (ι) Για την ανίχνευση της εισαγωγής της κάρτας στην ειδική υποδοχή της   

φωτοτυπικής το εξάρτηµα που θα χρησιµοποιηθεί είναι ένας 
µικροδιακόπτης, ο οποίος ανιχνεύει την παρουσία της κάρτας στην ειδική 
θυρίδα. 
 

(ιι) Για ενηµέρωση για το κλείσιµο του καλύµµατος το εξάρτηµα που θα 
χρησιµοποιηθεί θα είναι ένας φωτοαντιστάτης.  Επιλέγηκε ο 
φωτοαντιστάτης διότι σκιάζεται από το κάλυµµα όταν κλείνει. 

 
 

(β)  
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(γ)  


